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Resumen:

La agricultura depende principalmente del uso de herbicidas sintéticos para el control de las malas
hierbas, cuyo uso masivo e indiscriminado ha aumentado la contaminacién del suelo, el aire y el agua
en las ultimas décadas, lo que ha provocado un aumento de los costos asociados y la aparicion de
malas hierbas resistentes en la agricultura, y ha causado graves problemas en los ecosistemas y la
salud humana. El proyecto europeo AGROSUS (AGROecological strategies for SUStainable weed
management in key European crops), busca identificar herramientas y estrategias agroecoldgicas
apropiadas para prevenir y gestionar las malas hierbas en cultivos relevantes, en agricultura
convencional, organica y mixta. Una de las herramientas a desarrollar es un sistema robdtico movil que
permita la toma de datos automatica, rapida y frecuente, que facilite el monitoreo continuo de los
campos, realizar tareas de deteccién temprana de malas hierbas y evaluar la capacidad de las
estrategias agroecoldgicas estudiadas en el proyecto.
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