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Resumen:

Esta conferencia aborda el uso de técnicas metaheuristicas para la optimizacidon de trayectorias en
robdtica mévil y su aplicacidon a procesos industriales complejos. Se presentan los fundamentos del
problema de planificaciéon y control de trayectorias en entornos industriales reales, destacando las
limitaciones de los métodos clasicos y la necesidad de enfoques de optimizacion no deterministas para
resolver problemas no convexos y multiobjetivo. La ponencia se centra en el diseio de funciones de
coste avanzadas y algoritmos metaheuristicos para la generacién de trayectorias seguras, suaves y
eficientes en AGVs/AMRs, validados mediante simulaciéon y experimentacion en entornos industriales.
Finalmente, se expone la transferencia de estas metodologias a otros procesos y desarrollos
industriales, poniendo de manifiesto el potencial de la inteligencia artificial y la optimizacion
metaheuristica en sistemas energéticos, automatizacion y control avanzado, asi como las lineas de
investigacion actuales y futuras orientadas a aplicaciones reales.

Sobre Eduardo Bayona Blanco:

Eduardo Bayona Blanco es Doctor Ingeniero Industrial por la Universidad de Burgos. Inicié su
trayectoria investigadora en electronica de potencia, participando en proyectos como RedACTIVA y
SPAINSAT, centrados en convertidores de potencia y fuentes de tensidn para aplicaciones industriales y
espaciales. Desde 2020 desarrolla su actividad en la Universidad de Burgos, integrando robotica,
inteligencia artificial y optimizacién aplicada a entornos industriales. Ha participado en proyectos de
transferencia tecnoldgica relacionados con sistemas de carga de vehiculos eléctricos y logistica
automatizada con AGVs/AMRs. Su investigacion se orienta al uso y disefio de algoritmos
metaheuristicos y arquitecturas avanzadas de control para sistemas dindmicos complejos. En 2025 se
incorporé como Profesor Ayudante Doctor al Departamento de Digitalizacidon y es miembro del Grupo de
Investigacion en Control, Automatizacion, Robédtica y Optimizacion. Ha publicado en revistas
internacionales y colaborado estrechamente con la industria, con impacto directo en aplicaciones
reales.
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