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Resumen:

El uso de energias renovables es clave para cumplir los objetivos de desarrollo sostenible de la Agenda
2030. Entre estas energias, la edlica es la segunda mas utilizada debido a su alta eficiencia. Algunos
estudios sugieren que la energia edlica sera la principal fuente de generacion en 2050. Por ello es
conveniente seguir investigando en la aplicacion de técnicas de control avanzadas en estos sistemas.
Entre estas técnicas avanzadas cabe destacar las redes neuronales y el aprendizaje por refuerzo
combinadas con estrategias clasicas de control. Estas técnicas ya se han empleado con éxito en el
modelado y el control de sistemas complejos. Esta conferencia presentara la aplicacion de redes
neuronales y aprendizaje por refuerzo al control de aerogeneradores, centrandolo especialmente en el
control de pitch. Se detallardn diferentes configuraciones con redes neuronales y otras técnicas
aplicadas al control de pitch. Finalmente se propondran algunas técnicas hibridas que combinen légica
difusa, tablas de busqueda y redes neuronales, mostrando resultados que han permitido probar su
utilidad para mejorar la eficiencia de las turbinas edlicas.
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