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Resumen:

La poblacion mundial, alrededor de 7.300 millones de personas, aumenta en 3 nuevos
individuos cada segundo, lo que supone un total de 240.000 personas mas por dia. A este
ritmo en 2050 la poblacion mundial sera de aproximadamente 9.600 millones de
personas; 1.000 millones mas de bocas que alimentar en los proximos 12 afios. Las
predicciones apuntan a la necesidad de incrementar en un 70% la produccion de
alimentos con el fin de responder al ritmo de crecimiento de la poblacidon. Esta
produccion masiva, reduciendo a la vez el consumo de agua y pesticidas, es un reto
excepcional en el que el desarrollo y uso de la alta tecnologia sera esencial.
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